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Zat.1.1-1.3 Program wahadtowe] sygnalizacji swietlnej SP1, SP2 oraz SP3.

Zat. 2. Obliczenia czaséw miedzyzielonych,

Macierze grup kolizyjnych, macierz czaséw miedzyzielonych

Obliczenia miar warunkéw ruchu dla programéw sygnalizacji Swietlne;.
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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu
wykonany w ramach zadania pn.: ,Przebudowa mostu na Potoku Dziarskim w m.
Toporzysko, w ciggu drogi powiatowej nr K1683”.

Niniejszy projekt zostat wykonany zgodnie z zatgcznikiem Nr 1-4 do rozporzadzenia z
dnia 3 lipca 2003 r. dotyczgcym szczegdtowych warunkédw technicznych dla znakdw i
sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczenia na drogach (Zatgcznik do nr-u 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. wraz z

pdzniejszymi zmianami).

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Do opracowania niniejszego projektu tymczasowej organizacji ruchu na

przedmiotowym odcinku drogi wykorzystano nastepujgce akty prawne:

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2018 r. poz.
1990 z pdzn. zm.);

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2018 r. poz. 2068
z podzn. zm.);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzednia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784);

— Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2016 r. poz. 124);

— Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 454);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na

drogach (Dz. U. nr 220 poz. 2181 z pézn. zm.);
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3. MATERIALY WYJSCIOWE

a) Mapa sytuacyjno — wysokosciowa,
b) Wizja lokalna w terenie wraz z inwentaryzacjg istniejgcego stanu oznakowania,
c) Projekt budowalny ,Przebudowa mostu na Potoku Dziarskim w m. Toporzysko, w

ciggu drogi powiatowej nr K1683”.

4. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Przedmiotowy odcinek drogi powiatowej nr 1683K, na ktérym prowadzone bedg
prace zwigzane z przebudowg obiektu mostowego mostu znajduje sie w obszarze
zabudowanym na odcinku pomiedzy Jordanowem a Zubrzycg Gérng. W rejonie mostu
(bezposrednio przy nim) droga przebiega na odcinku prostym i posiada jezdnie o szerokosci
5,60+6,00 m. Na dojezdzie do mostu od strony potudniowej, droga posiada przekrdj
potuliczny z jednostronnym chodnikiem po stronie prawej. Na dojezdzie po stronie pétnocnej
przekréj jest drogowy (obustronne pobocza). Ruch pieszy bezposrednio przy obiekcie, jak i
na moscie, odbywa sie czeSciowo po poboczu, a czesciowo po jezdni. Istniejgcy most jest
konstrukcjg stalowag z drewnianym pomostem i w stanie obecnym jest wprowadzone
ograniczenie jego nosnosci do 12 ton. Skarpy potoku oraz dno nie sg umocnione. Istniejgcy
obiekt inzynierski z uwagi na zty stan techniczny w catosci przeznaczony jest do rozbiorki.

Orientacyjng lokalizacje inwestycji przedstawiono na rysunku OR w czesci rysunkowej

opracowania.

5. CHARAKTERYSTYKA RUCHU

Na przedmiotowym odcinku drogi powiatowej Nr 1683K ruch pojazdow jest niewielki.
Srednio dobowy ruch wynosi ok. 3000 P/dobe. Ruch pojazdéw odbywa sie ptynnie. Rowniez
natezenie pieszych na przedmiotowym odcinku drogi jest niewielkie.

Ze wzgledu na technologie prowadzonych prac sterowanie ruchem odbywac sie
bedzie przy pomocy tymczasowej wahadtowej sygnalizacji $wietlnej, z wykorzystaniem nowo
projektowanego mostu tymczasowego. Z uwagi na koniecznos¢ zastosowania tymczasowej
sygnalizacji swietlnej do sterowania ruchem na przedmiotowym odcinku drogi objetej strefa
robét do obliczen jej parametrow (diugosci cyklu oraz sygnatéw zielonych) przyjeto

nastepujgce wartosci natezen ruchu:
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e Wszystkie programy wahadfowej sygnalizacji $wietlnej (zastosowanie przez
okres catej doby: SP1, SP2 oraz SP3)- 150 P/h (kierunek Jordandw), 150 P/h

(kierunek Zubrzyca Goérna).

6. OPIS ROZWIAZAN PROJEKTOWYCH

Do oznakowania i zabezpieczenia prowadzonych prac w zwigzku z realizacjg zadania
pn.: ,,Przebudowa mostu na Potoku Dziarskim w m. Toporzysko, w ciggu drogi powiatowej
nr K1683” przewidziano cztery etapy prac. Etap | polega¢ bedzie na zabezpieczeniu ruchu na
czas wykonywania mostu tymczasowego, natomiast Etap Il obejmuje prace zwigzane z
rozbidérka istniejgcego obiektu oraz wykonaniem nowego obiektu w ciggu DP Nr 1683K. Etap
Il i IV obejmuje prace z wykonaniem przebudowy odcinka DP Nr 1683K w zwigzku z

przebudowg obiektu mostowego.
ETAP | — projektowana organizacja ruchu na czas robét:

* Na dojezdzie z obu stron, w odlegtosci 80m zaprojektowano zestaw znakéw pionowe
typu A-12b/c oraz A-14 ostrzegajgce przed prowadzonymi robotami w pasie drogowym

drogi powiatowej oraz zwezeniem drogi.

* W odlegtosci 60m wprowadzono ostrzezeniem o mozliwosci pojawienia sie pieszych w

rejonie prowadzenia robat.

* W odlegtosci 40m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z zakazem

wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robot.

e Bezposredni obszar robdt zabezpieczony zostat tablicami U-3d, U-20b oraz separatorami
U-21a/b. Lokalizacja i rozstaw znakow wg. rysunkéow. Dodatkowo z uwagi na pieszych
zastosowano oznakowanie typu U-20c wraz z tabliczkg ,przejscia brak” oraz znakiem
B-41. Pieszy moze poruszaé sie po tej czeSci obiektu mostowego na ktorej nie sg

prowadzone prace remontowe.

e W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojezdzie do odcinka prowadzenia prac nalezy

ustawié lampy ostrzegawcze barwy zéttej typu U-35.
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Etap Il — projektowana organizacja ruchu na czas robét:

Na dojezdzie z obu stron, w odlegtosci 80m zaprojektowano zestaw znakéw pionowych
typu A-29 oraz A-14 ostrzegajgce przed prowadzonymi robotami w pasie drogowym

drogi powiatowej oraz sterowaniem ruchem za pomoca sygnalizacji Swietlnej.

W odlegtosci 60m wprowadzono ostrzezeniem o ruchu wahadtowym, A-30 wraz z

tabliczka ,,ruch wahadtowy”.

W odlegtosci 40m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z zakazem

wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robot.

Bezposredni obszar robdt zabezpieczony zostat tablicami U-3c/d, U-20b. Lokalizacja i
rozstaw znakow wg. rysunkéw. Dodatkowo wprowadzono zakaz ruchu przy

bezposrednim dojezdzie do remontowanego obiektu mostowego.

W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojeidzie do odcinka prowadzenia prac nalezy

ustawié lampy ostrzegawcze barwy zéttej typu U-35.
Etap Il i IV — projektowana organizacja ruchu na czas robét:

Na dojezdzie z obu stron, w odlegtosci 80m zaprojektowano zestaw znakow pionowe
typu A-12b/c oraz A-14 ostrzegajace przed prowadzonymi robotami w pasie drogowym

drogi powiatowe] oraz zwezeniem drogi.

W odlegtosci 60m wprowadzono ostrzezeniem o ruchu wahadtowym, A-29 wraz z

tabliczka ,,ruch wahadtowy”.

W odlegtosci 40m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z zakazem

wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robét.

Bezposredni obszar robét zabezpieczony zostat tablicami U-3d, U-20b oraz separatorami
U-21a/b. Lokalizacja i rozstaw znakéw wg. rysunkéw. Dodatkowo z uwagi na pieszych
zastosowano oznakowanie typu U-20c wraz z tabliczkg ,przejscia brak” oraz znakiem
B-41. Pieszy moze poruszaé sie po tej czeSci obiektu mostowego na ktdrej nie sg

prowadzone prace remontowe.
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e W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojezdzie do odcinka prowadzenia prac nalezy

ustawié lampy ostrzegawcze barwy zéttej typu U-35.

Przewiduje sie, iz zakres robét zostanie tak zabezpieczony, aby nie powodowat zaburzen
w ruchu pojazdow. Dodatkowo Wykonawca na kazdym etapie prowadzonych robét zapewni
dojazd do posesji znajdujgcych sie w obrebie zakresu robdt drogowych. Szczegoty przyjetych

rozwigzan zostaty przedstawione czesci rysunkowej tego opracowania.

7. MOZLIWE ZAGROZENIA PODCZAS PROWADZENIA ROBOT

Podczas prowadzonych robdt zwigzanych z pracami budowlanymi prowadzonymi w
pasie drogowym drogi powiatowej nr 1683K w ramach zadania pn.: ,,Przebudowa mostu na
Potoku Dziarskim w m. Toporzysko, w ciggu drogi powiatowej nr K1683”, mogg pojawic sie
takie zagrozenia w ruchu jak:

e chwilowe przybywanie pracownikéw na poboczu / jezdni,

e chwilowy postdj pojazddéw lub maszyn w pasie drogowym DP Nr 1683K.

e Ograniczenie predkosci oraz zakaz wyprzedzenia na odcinku objetym zakresem
robot

* Mozliwos¢ pojawienia sie pieszych w bezposrednim otoczeniu strefy robot.

8. ZALOZENIA | ZASADY STEROWANIA TYMCZASOWA SYGNALIZACIA

SWIETLNA.

W zwigzku z charakterem robét drogowych w celu zapewnienia odpowiedniego
poziomu bezpieczenstwa ruchu uzytkownikom drogi przewiduje sie zastosowanie
tymczasowej sygnalizacji swietlnej. Przyjety uktad faz ruch dla poszczegélnych programéw
sterowania oraz etapdw robot zostat przedstawiony w czesci rysunkowej opracowania
(zgodnie z czescig rysunkowg). W przypadku pojawiajgcych sie spietrzen w ruchu w ciggu
dnia przewiduje sie reczne sterowanie ruchem na zwezonym odcinku drogi przez

uprawnionych pracownikow.
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Zasady obliczen czasdw miedzyzielonych

Czasy miedzyzielone obliczone zostaty w celu okreslenia koniecznego odstepu miedzy
fazami, niezbednego dla bezpiecznego funkcjonowania sygnalizacji. Na potrzeby niniejszego
opracowania obliczono czasy miedzyzielone pomiedzy grupami kolidujgcymi ze soba
pomiedzy dwoma nastepujgcymi po sobie fazami ruchu (zgodnie z schematem uktadu faz
ruchu dla poszczegdlnych etapow przedstawionych w zatgczniku nr 1).

Drogi dojazdu i ewakuacji zostaty obliczone komputerowo i wyznaczone na podstawie
rysunkdw punktéw kolizji (przedstawionych na poszczegdlnych planach sytuacyjnych w
czesci rysunkowej opracowania).

Z uwagi na charakter robdét drogowych na potrzeby niniejszego opracowania do
obliczen czaséw miedzyzielonych predkos¢ ewakuacji przyjeto 30 km/h (8,3 m/s), predkos¢
dojazdu przyjeto 40 km/h (11,1 m/s) tj. optymalna predkos¢ na odcinku zlokalizowanym w
strefie robdt. Wyniki obliczen czasow miedzyzielonych zostaty przedstawione w tabeli w
zatgczniku nr 2.

Czasy miedzyzielone poszczegdlnych grup kolizyjnych obliczono wg nastepujgcego
wzoru:

tm;; = tz + te;; — td;,[s] (1)

gdzie:

tm;; — czas migdzyzielony dla pary strumieni (i,j) [s],

tz — przyjeta dtugosc Swiatta z6ttego czynnego, podczas ktdrego kierowcy wjezdzajg
jeszcze na skrzyzowanie—3 s,

te;; — czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j [s],

td;; — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i [s],,

dla pojazddw td;=(Sd;;/Vd;)+1.

Czas ewakuacji pojazdow obliczono wg nastepujacego wzoru:

te;; = (se;; +Ip)/vei[s] (2)

gdzie:

sej; — droga ewakuacji strumienia i od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem j
[m],

Ip — 10 m dla strumienia pojazdéw[m],

ve; — predkos¢ ewakuacji i-tej grupy ruchowej [m/s].
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Czas dojazdu pojazdéw obliczono wg nastepujacego wzoru:

td;; = (sdi;/vdi)+1 [s] (3)

gdzie:

sdi; — dtugos$¢ drogi dojazdu strumienia j od linii warunkowego zatrzymania do punktu
kolizji ze strumieniem i [m],

vdij — predkos¢ dojazdu strumienia j ktdrg nalezy przyjgé¢ jako rowng maksymalne;j
dopuszczalnej predkosci tego strumienia, uwzgledniajgc jednak warunki miejscowe

[m/s].

Programy sterowania — harmonogram pracy sygnalizacji

W ramach niniejszego opracowania zaprojektowano program sterowania sygnalizacja
Swietlng, ktéra bedzie funkcjonowata przez okres catej doby. Dodatkowo dla
zaprojektowanego programu sterowania zaprojektowano program startowy i program
koricowy pracy sygnalizacji Swietlnej. Program sterowania tymczasowg sygnalizacjg swietlng

zostat przedstawiony w zatgczniku nr 1.

Obliczenia dtugosci sygnatow zielonych i cykli sygnalizacji Swietlnych

W ramach niniejszego opracowania wykonano obliczenia minimalnych i optymalnych cykli

pracy wahadtowej sygnalizacji Swietlnej. Obliczenia zostaty przedstawione ponizej.

¢ QObliczenie natezenia nasycenia:

1
1+ u

S, =[S, +200-(w—3,5)-30-8, -i]- [P/hz]

(9
Gdzie:

So — wyjsciowe natezenie nasycenia [E/hz] — przyjeta 1900 [E/hz]
w — szerokosc¢ pasa ruchu — przyjeto 3,00m

6 orazi - zmienne zwigzane z pochyleniem podfuznym — zmienne pominiete w obliczeniach z

uwagi na niewielkie pochylenia podtuzne co ma znikomy wptyw wynik obliczen.

Uc — udziat pojazdéw ciezkich w potoku ruchu, ktéry wynosi 2,5%

Sw =[1900 + 200 x (3,00-3,5)]*[1/(1+0,025)] = 1756 [P/hz]
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e Obliczenie sumy stopni nasycenia

Y=0,085 + 0,085 = 0,170

e Obliczenie czaséw traconych

t..=2-(t, =1 [s]

Gdzie:

tm = czas miedzyzielony tm =26 [s] - etap Il

ttrac = 24 [s]

tm = czas miedzyzielony tm =30 [s] - etap lll

ttrac = 28 [s]

tm = czas miedzyzielony tm =34 [s] - etap IV

ttrac =32 [s]

e Obliczenie minimalnej dtugosci cyklu

7. = trac [*S:I

111111

tmin = 29 [s] (etap IN)
tmin = 34 [s] (etap 1)
tmin = 39 [s] (etap IV)

e Obliczenie optymalnej dtugosci cyklu

= L5 -lriﬁ}Jr 2 [s]
topt = 50 [s] (etap 1)
topt =57 [s] (etap 1)
topt = 64 [s] (etap IV)
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* Obliczenie dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy

G, =G, =L (T =1,) =1 [s]

Dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy dla przyjetej dtugosci cyklu T=60 [s] — (etap Il)
Gfl = Gf2 =17 [s] (etap IN)
Dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy dla przyjetej dtugosci cyklu T=60 [s] — (etap III)
Gfl = Gf2 =15 [s] (etap 1)
Dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy dla przyjetej dtugosci cyklu T=70 [s] — (etap IV)

Gfl = Gf2 =18 [s] (etap IV)

Harmonogram pracy sygnalizacji Swietlnej dla Etapu Il.

Nr od Do | pn[wt] s | ca| ptfsob/nd
1 | 000 | 2400 SP 1

Harmonogram pracy sygnalizacji Swietlnej dla Etapu Ill.

Nr od Do [pn|wt|sr|c| pt [sob/nd
1 | 000 | 2400 P2

Harmonogram pracy sygnalizacji $wietlnej dla Etapu IV.

Nr od Do |pn|wt|sr|c| Pt [sob/nd
1 | 000 | 2400 SP3

W przypadku spietrzen ruchu na odcinkach objetych robotami drogowymi na ktérych
ruch sterowany bedzie przy pomocy tymczasowej wahadtowej sygnalizacji Swietlnej, nalezy

zapewnic sterowanie reczne przez osoby do tego uprawnione.

9. TERMIN REALIZACIJI PROJEKTU

Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu: 2021 rok. Czas

ten moze ulec zmianie i moze by¢ uzalezniony od technologii wykonywania niezbednych prac
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budowlanych lub od sytuacji, ktorych nie sposéb byto przewidzie¢ na etapie wykonywania

niniejszego opracowania.

10. ZALECENIA | UWAGI

Do tymczasowego oznakowania roboét nalezy stosowac znaki pionowe z grupy wielkosci
»Srednie”, wykonane z folii odblaskowej Il generacji oraz powinny one byé utrzymane w
nalezytym stanie technicznym i czystosci przez caty okres prowadzenia prac. Oznakowanie
(wielkos$ci znakéw, wysokos¢ ich umieszczania, odlegtos¢ od krawedzi drogi) nalezy wykonac¢
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Pozostate elementy nalezy wykonac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP na czas
prowadzenia robét.

W razie potrzeby w gestii wykonawcy robdét w przypadkach nie ujetych w niniejszym
opracowaniu lezy odpowiednie zabezpieczenie ruchu pojazddéw i pieszych.

W sytuacjach wynikajgcych z innych zatozen i innego harmonogramu prac wykonawcy,
ktore w niniejszym projekcie nie zostaty przewidziane wykonawca robot zobowigzany jest do
realizacji projektu tymczasowego oznakowania, uzyskania niezbednych opinii i
przedstawienia go do zatwierdzenia zarzadcy drogi.

Po zakonczeniu prac i wprowadzeniu statej, docelowej organizacji ruchu obszar
prowadzenia prac nalezy pozostawi¢ w czystosci i porzadku, nalezy zdemontowac¢ wszystkie
znaki zwigzane z tymczasowg organizacjg ruchu oraz przywréci¢ otoczenie drogi do stanu
pierwotnego.

Za oznakowanie odpowiada kierownik budowy.
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CZESC RYSUNKOWA
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Zatacznik nr 1

Programy wahadtowej sygnalizacji Swietlnej SP1-SP3




PROGRAM STALtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADtOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP1

Program sterowania tymczasowa sygnalizacja $wietlng ETAP 2

Grupy kolizyjne

Program startowy

Program bazowy

Program koncowy

GRUPA: K1
SYGNALIZATOR AR 1
KIERUNEK ZBURZYCA G.

GRUPA: K2
SYGNALIZATOR NR
KIERUNEK JORDANOW

min 180

0

sygnat czerwony
o dtigosci maksymalnego
5 czasu migdzyzielonego

Y

min 180

0

Nkm
!
A

L t=tm_max (13sek)

5

hﬂo»m:numaa
pr. biezqcego’ g Tmin=10s

Vs 10

t=tm_max (13sek)

FAZA |
FAZA I

kier.Zubrzyca Gérna
—_—

kier.Jordanéw
-

strefa rob6t budowlanych

~

kier.Jordanow
-

|t

strefa robét budowlanych
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PROGRAM STALtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADtOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP2

Program sterowania tymczasowa sygnalizacja $wietlng ETAP 3

Grupy kolizyjne Program startowy Program bazowy Program koricowy

dokorczenie
sygnat czerwony pr. waﬁowwo § Tmin=10s

o dfugosci maksymalnego

5 €zasu migazyzielonegd  pca21 V4 10 13
GRUPA: KI ﬁ

SYGNALIZATOR NR 1
KIERUNEK ZBURZYCA 6.

L t=tm_max (15sek) tm=15sek t=tm_max (155ek)

min 180 ¢ 5

GRUPA: K2 \
SYGNALIZATOR AR
KIERUNEK JORDANGHW

tm=15sek

%
kier.Zubrzyca Gérna \ \\ kier.Jordanow
=21 - % e
L= |
strefa robo6t budowlanych
-
kier.Zubrzyca Gérna kier.Jordanéw
—_——— &2 e
== S — |
strefa robét budowlanych
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PROGRAM STAtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADtOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP3

Program sterowania tymczasowag sygnalizacjq swietlng ETAP 4

Grupy kolizyjne Program startowy Program bazowy Program koncowy

sygnaf czerwon, dokoficzenie
o &:%&Q. .Sn»m%:wsmno pr. biezqcego’  § Tmin=10s
min 180 ¢ 5 ©2a3u migdzyzielonego a3 Y4 10

GRUPA: K1
SYGNALIZATOR NR 1
KIERUNEK ZBURZYCA G.

L t=tm_max (17sek) ‘_‘“ t=tm_max (17sek)
min 180 ¢ 5

GRUPA: K2 \
SYGNALIZATOR NR
KIERUNEK JORDANGW

tm=17sek

FAZA |
kier.Zubrzyca Goma = (= Q\\\\\\\\& Kier.Jordandw
FAZA I

kier.Jordanéw

= _ E——

==

kier.Zubrzyca Gérna

strefa robét budowlanych
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Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas robdt w ramach zadania pn.: ,,PRZEBUDOWA MOSTU NA POTOKU DZIARSKIM W M.

TOPORZYSKO, W CIAGU DROGI POWIATOWEJ NR K1683”

Zatacznik nr 2

Obliczenia czaséw miedzyzielonych — Etap Il

OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Droga Predkos¢ Czas Droga | Predko$¢| Czas |Swiatto .Czjs Praviet
Grupa ewakuacji | ewakuacji | ewakuacji Grupa dojazdu | dojazdu | dojazdu | zétte r:ifloi]y- ;Zrz'.]iie
wychodzaca Se Ve te wchodzaca Sd vd td z tminy
[m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s]
K1 80,0 8,3 10,8 K2 0,0 11,1 1,0 3,0 12,8 13,0
K2 80,0 8,3 10,8 K1 0,0 11,1 1,0 3,0 12,8 13,0
Macierze grup kolizyjnych — Etap Il
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
8K X
°2 k| X
Macierze czasdw miedzyzielonych — Etap Il
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
8 K1 13
g
s
2
g K2 13
5
Obliczenia miar warunkéw ruchu - Etap Il
. Grupa . Q ) Y c X D KP
Dt Odeinka | olizyjna | "2 "oy Tp/za1] 14 /o] | 11 [is/Pl] tml | ¥
1 2 3 4 5 6 7 9 10 | 11 12
SP1 K1/K2 W |150/150 | 1756 | 0.085/0,085 |527/527|0,285| 16,4 | 32 [




Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas robdt w ramach zadania pn.: ,,PRZEBUDOWA MOSTU NA POTOKU DZIARSKIM W M.

TOPORZYSKO, W CIAGU DROGI POWIATOWEJ NR K1683”

Zatacznik nr 2

Obliczenia czaséw miedzyzielonych — Etap lll

OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Droga Predkos¢ Czas Droga | Predko$¢| Czas |Swiatto .Czjs Praviet
Grupa ewakuacji | ewakuacji | ewakuacji Grupa dojazdu | dojazdu | dojazdu | zétte r:ifloi]y- ;Zrz:iie
wychodzaca Se Ve te wchodzaca Sd vd td z tminy
[m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s]
K1 95,0 8,3 12,7 K2 0,0 11,1 1,0 3,0 14,7 15,0
K2 95,0 8,3 12,7 K1 0,0 11,1 1,0 3,0 14,7 15,0
Macierze grup kolizyjnych — Etap Il
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
. K1 X
"t k2| X
Macierze czasdw miedzyzielonych — Etap lll
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
g
a K1 15
2
I~
s
& K2 15
]
Obliczenia miar warunkéw ruchu - Etap Il
. Grupa . Q S Y C X D KP
Dt. Odcinka kolizyjna Relacja (P/h] | [P/32] [ (P/h] [ 1is/P1] m] PSR
1 2 3 4 5 6 7 9 10 11 12
SP2 K1/K2 w 150/150 | 1756 | 0.085/0,085 |468/468(0,320| 18,1 | 38 |




Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas robdt w ramach zadania pn.: ,,PRZEBUDOWA MOSTU NA POTOKU DZIARSKIM W M.

TOPORZYSKO, W CIAGU DROGI POWIATOWEJ NR K1683”

Zatacznik nr 2

Obliczenia czasow miedzyzielonych — Etap IV

OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Droga Predkos¢ Czas Droga | Predko$¢| Czas |Swiatto .Czjs Praviet
Grupa ewakuacji | ewakuacji | ewakuacji Grupa dojazdu | dojazdu | dojazdu | zétte r:ifloi]y- ;Zrz:iie
wychodzaca Se Ve te wchodzaca Sd vd td z tminy
[m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s]
K1 110,0 8,3 14,5 K2 0,0 11,1 1,0 3,0 16,5 17,0
K2 110,0 8,3 14,5 K1 0,0 11,1 1,0 3,0 16,5 17,0
Macierze grup kolizyjnych — Etap IV
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
. K1 X
"t k2| X
Macierze czasdw miedzyzielonych — Etap IV
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
g
a K1 17
2
g
<
5 K2 17
]
Obliczenia miar warunkéw ruchu - Etap IV
. Grupa . Q S Y C X D KP
Dt. Odcinka kolizyjna Relacja [P/h] | [P/az] [ (P/h] [ 1is/P1] m] PSR
1 2 3 4 5 6 7 9 10 11 12
SP3 K1/K2 W 150/150 | 1756 0.085/0,085 |477/477 (0,315 | 20,8 38 I
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