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SPIS RYSUNKOW:
RYS. OR Plan orientacyjny (skala 1:10 000).
RYS. 1.1-1.2 Plan sytuacyjny (skala 1:500) — ETAP .
RYS. 2.1-2.2 Plan sytuacyjny (skala 1:500) — ETAP II.
RYS. 3.1-3.2 Plan sytuacyjny (skala 1:500) — ETAP IIl.
RYS. 4.1-4.2 Plan sytuacyjny (skala 1:500) — ETAP IV.
ZALACZNIKI:
Zat. 1.1-1.3 Program wahadtowej sygnalizacji swietlnej SP1, SP2 oraz SP3.
Zat. 2. Obliczenia czaséw miedzyzielonych,

Macierze grup kolizyjnych, macierz czaséw miedzyzielonych

Obliczenia miar warunkow ruchu dla programéw sygnalizacji $wietlnej.
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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu
wykonany w ramach zadania pn.: ,Rozbiérka i budowa mostu na Potoku Babiogorskim
w m. Zawoja, w ciagu drogi powiatowej nr K1693 wraz z przebudowa drogi na dojazdach
oraz budowg mostu”.

Niniejszy projekt zostat wykonany zgodnie z zatacznikiem Nr 1-4 do rozporzadzenia z
dnia 3 lipca 2003 r. dotyczacym szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i
sygnatow drogowych oraz urzadzeri bezpieczedstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczenia na drogach (Zatgcznik do nr-u 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. wraz z

pdzniejszymi zmianami).

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Do opracowania niniejszego projektu tymczasowej organizacji ruchu na

przedmiotowym odcinku drogi wykorzystano nastepujace akty prawne:

— Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2021 r. poz.
450);

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2020 r. poz. 470
z poin. zm.);

— Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2016 r. poz. 124);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784);

— Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
zdnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310);

— Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na

drogach (Dz. U. z 2019 poz. 2311 z péin. zm.);
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3. MATERIALY WYJSCIOWE

a) Mapa sytuacyjno — wysokosciowa,

b) Wizja lokalna w terenie wraz z inwentaryzacjg istniejacego stanu oznakowania,

c) Projekt budowalny ,Rozbiérka i budowa mostu na Potoku Babiogdorskim w m.
Zawoja, w ciggu drogi powiatowej nr K1693 wraz z przebudowa drogi na

dojazdach oraz budowa mostu”.

4. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Projektowany most znajduje sie w ciggu istniejgcej drogi powiatowej nr K1693
Zawoja — Markowa w km 3+295, gdzie przekracza Potok Babiogérski. W rejonie mostu
(bezposrednio przy nim) droga przebiega w lekkim tuku kotowym o promieniu ~200m i
posiada jezdnig o szerokosci ~5,00+5,20m. Droga posiada przekrdj drogowy, bez chodnikow,
z obustronnymi poboczami. Ruch pieszy bezposrednio przy obiekcie, jak i na moscie, odbywa
sie czedciowo po poboczu, a czesciowo po jezdni.

Skarpy potoku od strony gérnej i dolnej wody sa umocnione za pomocg koszy
siatkowo-kamiennych. Dno potoku jest naturalne, kamienne. Istniejgcy obiekt inzynierski z
uwagi na zly stan techniczny w catosci przeznaczony jest do rozbiérki. W stanie istniejacym
woda opadowa z drogi jest odprowadzana do rowéw przydroznych oraz bezposrednio na
skarpy dojazdowe do obiektu

Orientacyjng lokalizacjg inwestycji przedstawiono na rysunku OR w czeéci rysunkowej

opracowania.

5. CHARAKTERYSTYKA RUCHU

Na przedmiotowym odcinku drogi powiatowej Nr 1693K ruch pojazdéw jest niewielki.
Srednio dobowy ruch wynosi ok. 3000 P/dobe. Ruch pojazdéw odbywa sie ptynnie. Réwniez
natgzenie pieszych na przedmiotowym odcinku drogi jest niewielkie.

Ze wzgledu na technologie prowadzonych prac sterowanie ruchem odbywaé sie
bedzie przy pomocy tymczasowej wahadtowej sygnalizacji swietlnej, z wykorzystaniem nowo
projektowanego mostu tymczasowego. Z uwagi na koniecznoéé zastosowania tymczasowej

sygnalizacji swietlnej do sterowania ruchem na przedmiotowym odcinku drogi objetej strefg
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robét do obliczen jej parametréw (dtugosci cyklu oraz sygnatéw zielonych) przyjeto

nastepujgce wartosci natezen ruchu:

e Wszystkie programy wahadtowej sygnalizacji $wietlnej (zastosowanie przez
okres catej doby: SP1, SP2 oraz SP3)- 150 P/h (kierunek Zawoja), 150 P/h

(kierunek Markowa).

6. OPIS ROZWIAZAN PROJEKTOWYCH

Do oznakowania i zabezpieczenia prowadzonych prac w zwigzku z realizacjg zadania
pn.: ,Rozbiérka i budowa mostu na Potoku Babiogérskim w m. Zawoja, w ciggu drogi
powiatowej nr K1693 wrazz przebudowa drogi na dojazdach oraz budowa mostu”
przewidziano cztery etapy prac. Etap | polegaé bedzie na zabezpieczeniu ruchu na czas
wykonywania mostu tymczasowego, natomiast Etap Il obejmuje prace zZwigzane z rozbidrka
istniejgcego obiektu oraz wykonaniem nowego obiektu w ciggu DP Nr 1693K. Etap Il i IV
obejmuje prace z wykonaniem przebudowy odcinka DP Nr 1693K w zwiazku z przebudowa

obiektu mostowego.
ETAP | — projektowana organizacja ruchu na czas robdt:

® Na dojeidzie z obu stron, w odlegtosci 80m/100m zaprojektowano zestaw znakdéw
pionowe typu A-12b/c oraz A-14 ostrzegajace przed prowadzonymi robotami w pasie

drogowym drogi powiatowej oraz zwezeniem drogi.

e W odlegtosci 60m/80m wprowadzono ostrzezeniem o mozliwosci pojawienia sie

pieszych w rejonie prowadzenia robét.

e W odlegtosci 40m/60m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z

zakazem wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robot.

e Bezposredni obszar robét zabezpieczony zostat tablicami U-3d, U-20b oraz separatorami
U-21a/b. Lokalizacja i rozstaw znakéw wg. rysunkéw. Dodatkowo z uwagi na pieszych
zastosowano oznakowanie typu U-20c wraz z tabliczka ,przejscia brak” oraz znakiem
B-41. Pieszy moie poruszac sig po tej czesci obiektu mostowego na ktérej nie sa

prowadzone prace remontowe.
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W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojezdzie do odcinka prowadzenia prac nalezy

ustawi¢ lampy ostrzegawcze barwy 7éttej typu U-35.
Etap Il - projektowana organizacja ruchu na czas robét:

Na dojezdzie z obu stron, w odlegtosci 80m/100m zaprojektowano zestaw znakéw
pionowych typu A-29 oraz A-14 ostrzegajace przed prowadzonymi robotami w pasie
drogowym drogi powiatowej oraz sterowaniem ruchem za pomocg sygnalizacji

Swietlnej.

W odlegtosci 60m/80m wprowadzono ostrzezeniem o ruchu wahadtowym, A-30 wraz z

tabliczkg ,ruch wahadtowy”.

W odlegtosci 40m/60m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z

zakazem wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robét.

Bezposredni obszar robét zabezpieczony zostat tablicami U-3c/d, U-20b. Lokalizacja i
rozstaw znakéw wg. rysunkéw. Dodatkowo wprowadzono zakaz ruchu przy

bezposrednim dojedzie do remontowanego obiektu mostowego.

W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojeidzie do odcinka prowadzenia prac nalezy

ustawi¢ lampy ostrzegawcze barwy 2éttej typu U-35.
Etap Ill'i IV - projektowana organizacja ruchu na czas robét:

Na dojeidzie z obu stron, w odlegtoéci 80m/90m zaprojektowano zestaw znakéw
pionowe typu A-12b/c oraz A-14 ostrzegajace przed prowadzonymi robotami w pasie

drogowym drogi powiatowej oraz zwezeniem drogi.

W odlegtosci 60m/70m wprowadzono ostrzezeniem o ruchu wahadtowym, A-29 wraz z

tabliczkg ,ruch wahadtowy”.

W odlegfosci 40m/50m wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 (40km/h) wraz z

zakazem wyprzedzania przy dojezdzie do odcinka prowadzenia robét.
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e Bezposredni obszar robdt zabezpieczony zostat tablicami U-3d, U-20b oraz separatorami
U-21a/b. Lokalizacja i rozstaw znakéw wg. rysunkéw. Dodatkowo z uwagi na pieszych
zastosowano oznakowanie typu U-20c wraz z tabliczkg , przejscia brak” oraz znakiem
B-41. Pieszy moze porusza¢ si¢ po tej czesci obiektu mostowego na ktérej nie sa

prowadzone prace remontowe.

e W przypadku koniecznosci prowadzenia prac w warunkach atmosferycznych
powodujgcych ograniczenia widocznosci (np. mgta, silne opady deszczu) na znakach
ostrzegawczych zastosowanych na dojeidzie do odcinka prowadzenia prac naleiy

ustawi¢ lampy ostrzegawcze barwy z6ttej typu U-35.

Przewiduje sie, iz zakres robot zostanie tak zabezpieczony, aby nie powodowat zaburzen
w ruchu pojazdéw. Dodatkowo Wykonawca na kazdym etapie prowadzonych robét zapewni
dojazd do posesji znajdujacych sie w obrebie zakresu robét drogowych. Szczegéty przyjetych

rozwigzan zostaty przedstawione czesci rysunkowej tego opracowania.

7. MOZLIWE ZAGROZENIA PODCZAS PROWADZENIA ROBOT

Podczas prowadzonych robét zwigzanych z pracami budowlanymi prowadzonymi w
pasie drogowym drogi powiatowej nr 1693K w ramach zadania pn.: ,Rozbiérka i budowa
mostu na Potoku Babiogdrskim w m. Zawoja, w ciggu drogi powiatowej nr K1693
wraz z przebudowa drogi na dojazdach oraz budowa mostu”, moga pojawi¢ sie takie
zagrozenia w ruchu jak:

e chwilowe przybywanie pracownikéw na poboczu / jezdni,

e chwilowy postdj pojazdow lub maszyn w pasie drogowym DP Nr 1693K.

e QOgraniczenie predkosci oraz zakaz wyprzedzenia na odcinku objetym zakresem
robét

® Mozliwosc pojawienia sie pieszych w bezposrednim otoczeniu strefy robét.

8. ZALOZENIA | ZASADY STEROWANIA TYMCZASOWA SYGNALIZACIA
SWIETLNA.

W zwigzku z charakterem robét drogowych w celu zapewnienia odpowiedniego

poziomu bezpieczenstwa ruchu uzytkownikom drogi przewiduje sie zastosowanie
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tymczasowej sygnalizacji Swietlnej. Przyjety uktad faz ruch dla poszczegdinych programéw
sterowania oraz etapéw roboét zostat przedstawiony w czesci rysunkowej opracowania
(zgodnie z czescig rysunkowa). W przypadku pojawiajgcych sie spietrzen w ruchu w ciggu
dnia przewiduje sie reczne sterowanie ruchem na zwezonym odcinku drogi przez

uprawnionych pracownikéw.

Zasady obliczen czas6w miedzyzielonych

Czasy migdzyzielone obliczone zostaty w celu okreslenia koniecznego odstepu miedzy
fazami, niezbednego dla bezpiecznego funkcjonowania sygnalizacji. Na potrzeby niniejszego
opracowania obliczono czasy miedzyzielone pomiedzy grupami kolidujgcymi ze sobg
pomigdzy dwoma nastgpujgcymi po sobie fazami ruchu (zgodnie z schematem uktadu faz
ruchu dla poszczegdinych etapow przedstawionych w zataczniku nr 1).

Drogi dojazdu i ewakuacji zostaty obliczone komputerowo i wyznaczone na podstawie
rysunkow punktéw kolizji (przedstawionych na poszczegélnych planach sytuacyjnych w
czesci rysunkowej opracowania).

Z uwagi na charakter robot drogowych na potrzeby niniejszego opracowania do
obliczen czaséw miedzyzielonych predkoé¢ ewakuacji przyjeto 30 km/h (8,3 m/s), predkosé
dojazdu przyjeto 40 km/h (11,1 m/s) tj. optymalna predkoéé na odcinku zlokalizowanym w
strefie robot. Wyniki obliczen czaséw miedzyzielonych zostaty przedstawione w tabeli w
zatgczniku nr 2.

Czasy miedzyzielone poszczegdlnych grup kolizyjnych obliczono wg nastepujacego
wzoru:

tmy; = t2 + te;; — td,[s] (1)

gdzie:

tm;; — czas migdzyzielony dla pary strumieni (i,j) [s],

tz — przyjeta dtugos¢ Swiatta z6ttego czynnego, podczas ktérego kierowcy wijezdzaja
jeszcze na skrzyzowanie — 3 s,

te;; — czas ewakuacji strumienia i poza punkt kolizji ze strumieniem j [s],

td;; — czas dojazdu strumienia j do punktu kolizji ze strumieniem i [s],,

dla pojazdéw td; =(Sd;;/Vd;)+1.

Czas ewakuacji pojazdéw obliczono wg nastepujacego wzoru:
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te;; = (se;; + Ip)/ve;[s] (2)

gdzie:

se;; —droga ewakuacji strumienia i od linii zatrzymania do punktu kolizji ze strumieniem j
[m],

Ip — 10 m dla strumienia pojazdéw[m)],

ve; — predkosc ewakuacji i-tej grupy ruchowej [m/s].

Czas dojazdu pojazdow obliczono wg nastepujgcego wzoru:

td;; = (sd;/vdi}+1 [s] (3)

gdzie:

sd;; — dtugos¢ drogi dojazdu strumienia j od linii warunkowego zatrzymania do punktu
kolizji ze strumieniem i [m],

vdij — predko$¢ dojazdu strumienia j ktéra nalezy przyjaé jako réwng maksymalnej
dopuszczalnej predkosci tego strumienia, uwzgledniajac jednak warunki miejscowe

[m/s].

Programy sterowania — harmonogram pracy sygnalizacji

W ramach niniejszego opracowania zaprojektowano program sterowania sygnalizacja
Swieting, ktéra bedzie funkcjonowata przez okres cafej doby. Dodatkowo dla
zaprojektowanego programu sterowania zaprojektowano program startowy i program
koficowy pracy sygnalizacji $wietlnej. Program sterowania tymczasowa sygnalizacjg swieting

zostat przedstawiony w zatgczniku nr 1.

Obliczenia dtugosci sygnatéw zielonych i cykli sygnalizacii §wietlnych

W ramach niniejszego opracowania wykonano obliczenia minimalnych i optymalnych cykli

pracy wahadtowej sygnalizacji $wietlnej. Obliczenia zostaty przedstawione ponizej.
e Obliczenie natezenia nasycenia:

8, =[S, +200-(w=3,5)-30-5, -i]-l—+1— [P/hz]
i

(4

Gdzie:

So — wyjsciowe natezenie nasycenia [E/hz] — przyjeta 1900 [E/hz]
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w — szeroko$¢ pasa ruchu - przyjeto 3,00m

8 orazi - zmienne zwigzane z pochyleniem podtuznym — zmienne pominiete w obliczeniach z

uwagi na niewielkie pochylenia podtuzne co ma znikomy wptyw wynik obliczen.

Uc — udziat pojazdéw ciezkich w potoku ruchu, ktéry wynosi 2,5%
Sw = [1900 + 200 x (3,00-3,5)1*[1/(1+0,025)] = 1756 [P/hz]

e Obliczenie sumy stopni nasycenia

Y=0,085 + 0,085 =0,170

e Obliczenie czasdéw traconych
foge =2-(t, =1) [5]

Gdzie:

tm = czas miedzyzielony tm =13 [s] - etap Il

ttrac = 24 [s]

tm = czas miedzyzielony tm =16 [s] -etap Il i IV

ttrac = 30 [s]

e Obliczenie minimalnej dtugosci cyklu

f
T e mac [S]
i o i
tmin =29 [s] (etap 1)
tmin =37 [s] (etap Ui 1V)

® Obliczenie optymalnej diugosci cyklu

I3 +3
Tapr = 1 - y. [5]
topt = 50 [s] (etap 1)
topt = 60 [s] (etap I 1 IV)
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e Obliczenie dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy

G, =G, =2 (T-r,_)—1 [s]

-

Dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy dla przyjetej dtugosci cyklu T=60 [s] — (etap I)
Gfl =Gf2 =17 [s] (etap II)
Dtugosci sygnatu zielonego dla jednej fazy dla przyjetej dtugosci cyklu T=60 [s] — (etap 1lI)

Gfl = Gf2 =14 [s] (etap 1l 1 1V)

Harmonogram pracy sygnalizacji swietinej dla Etapu Il.

Nr Od Do Pn | Wt | Sr | cz I Pt [Sob/Nd
1 0:00 24:00 SP1

Harmonogram pracy sygnalizacji Swietlnej dla Etapu Ill.

Nr od Do | Pn|wt| s | cz| Pt sob/Nd
1 0:00 | 24:00 SP2

Harmonogram pracy sygnalizacji Swietlnej dla Etapu IV.

ne | od Do | pn|wt| s | cz| Pt fsob/Nd
1 | 000 ] 24:00 SP 3

W przypadku spigtrzen ruchu na odcinkach objgtych robotami drogowymi na ktérych
ruch sterowany bedzie przy pomocy tymczasowej wahadtowe] sygnalizacji swietlnej, nalezy

zapewnic sterowanie reczne przez osoby do tego uprawnione.

9. TERMIN REALIZACIJI PROJEKTU

Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowe] organizacji ruchu: 2022 rok. Czas
ten moze ulec zmianie i moze by¢ uzalezniony od technologii wykonywania niezbednych prac
budowlanych lub od sytuacji, ktérych nie sposéb bylo przewidzie¢ na etapie wykonywania

niniejszego opracowania.
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10. ZALECENIA | UWAGI

Do tymczasowego oznakowania robot nalezy stosowac znaki pionowe z grupy wielkoéci
»Srednie”, wykonane z folii odblaskowej || generacji oraz powinny one byé¢ utrzymane w
nalezytym stanie technicznym i czystosci przez caly okres prowadzenia prac. Oznakowanie
(wielkosci znakéw, wysokos¢ ich umieszczania, odlegtosé od krawedzi drogi) nalezy wykonaé
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Pozostate elementy nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP na czas
prowadzenia robot.

W razie potrzeby w gestii wykonawcy robét w przypadkach nie ujetych w niniejszym
opracowaniu lezy odpowiednie zabezpieczenie ruchu pojazdéw i pieszych.

W sytuacjach wynikajacych z innych zatozer i innego harmonogramu prac wykonawcy,
ktére w niniejszym projekcie nie zostaty przewidziane wykonawca robét zobowigzany jest do
realizacji projektu tymczasowego oznakowania, uzyskania niezbednych opinii i
przedstawienia go do zatwierdzenia zarzadcy drogi.

Po zakoriczeniu prac i wprowadzeniu statej, docelowej organizacji ruchu obszar
prowadzenia prac nalezy pozostawi¢ w czystosci i porzadku, nalezy zdemontowac wszystkie
znaki zwigzane z tymczasowa organizacja ruchu oraz przywrdci¢ otoczenie drogi do stanu
pierwotnego.

Za oznakowanie odpowiada kierownik budowy.
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Zatacznik nr 1

Programy wahadtowej sygnalizacji $wietlnej SP1-SP3




PROGRAM STALtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADLOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP1

Program sterowania tymczasowa sygnalizacja $wieting ETAP 2

Grupy kolizyjne Program startowy Program bazowy Program koricowy

A
min180 0 5 "umwnmneég": 9

minss | e o

t=tm_max (13sel A

t=tm_max (I3sek)

min 180 g 5

FAZA |
~—— . —_—
L=
strefa robdt budowlanych
FAZA I

kier. Markowa kier. Zawoja
== E=Z] ~ o Wj —
L= O ——

strefa rob6t budowtanych
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PROGRAM STAtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADtOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP2

Program sterowania tymczasowa sygnalizacjq $wieting ETAP 3

Grupy kolizyjne Program startowy ' Program bazowy Program koricowy
sygnal czerwon enie .
Higosci pr. Tmin=10s

mn i o 5 ome, mr."l-f‘f""")‘;”’ 2 ﬁ@ § fmin= :

t=tm_max (6sek)

b t=tmmax Ubseld

min 180 p 5

FAZA |

Nt |
kier. Markowa kier. Zawoja
_— 1Al ~ W =
l)' B

strefa robdt budowianych

FAZA Il
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—_— ] — m —_—
l) b

strefa robdt budowlanych
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PROGRAM STAtOCZASOWY AWARYINY DLA RUCHU WAHADtOWEGO
NA MOSCIE TYMCZASOWYM PROGRAM SP3

Program sterowania tymczasowg sygnalizacjg swieting ETAP 4

Grupy kolizyjne Program startowy Program bazowy

Program koricowy

{ czerwon @ enie
0 dég% muksymydnngo : @% (] Tmm:!(l;s

g5 cza5u Mmigdzyzielonegd 2,

i T , | sRR=W

t=tm_max (l6sek)
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strefa robst budowlanych
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Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas robot w ramach zadania pn.: ,ROZBIORKA | BUDOWA MOSTU NA POTOKU BABIOGORSKIM
W M. ZAWQIA, W CIAGU DROGI POWIATOWEJ NR K1693 WRAZ Z PRZEBUDOWA DROGI NA DOJAZDACH ORAZ BUDOWA MOSTU
TYMCZASOWEGO”

Zatacznik nr 2

Obliczenia czaséw miedzyzielonych — Etap Il

OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Droga | Predkoé¢ Czas Droga |Predkosé | Czas | Swiatto m(i:zdas- —
Grupa ewakuacji | ewakuacji | ewakuacji Grupa dojazdu | dojazdu | dojazdu | zofte zi;o:l‘:r tzrlv'l}i?'l
wychodzaca Se Ve te wchodzaca | Sd vd td z i
[m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s]
K1 80,0 8,3 10,8 K2 0,0 11,1 1,0 3,0 12,8 13,0
K2 80,0 8,3 10,8 K1 0,0 11,1 1,0 3,0 12,8 13,0
Macierze grup kolizyjnych — Etap Il
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
Eg K1 X
2 S
“E ol k2| X
Macierze czas6w miedzyzielonych — Etap Il
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
=]
8 K1 13
[=]
5
:
g K2 13
&
Obliczenia miar warunkow ruchu — Etap Il
. Grupa . Q s Y C X D KP
Di. Odcinka Kl Relacja P/h] | 1P/2a] 5| P/h] SRS PSR
1 3 3 4 5 6 7 9 10 | 11 12
SP1 K1/K2 W 150/150 | 1756 | 0.085/0,085 |527/527|0,285| 16,4 32 |




Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas robét w ramach zadania pn.: ,ROZBIORKA | BUDOWA MOSTU NA POTOKU BABIOGORSKIM
W M. ZAWOJA, W CIAGU DROGI POWIATOWEJ NR K1693 WRAZ Z PRZEBUDOWA DROGI NA DOJAZDACH ORAZ BUDOWA MOSTU
TYMCZASOWEGO”

Zatacznik nr 2

Obliczenia czas6w miedzyzielonych — Etap Il i IV

OBLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

Droga | Predko$¢ Czas Droga | Predkoé¢ | Czas |Swiatlo (.:235 )
& i & ; ) ; . miedzy- | Przyjete
Grupa ewakuacji | ewakuacji | ewakuacji Grupa dojazdu | dojazdu | dojazdu zé_fte Sty i
wychodzaca Se Ve te wchodzaca | Sd vd td z tmin
[m] [m/s] [s] [m] [m/s] [s] [s] [s] [s]
K1 100,0 8,3 13,3 K2 0,0 11,1 1,0 3,0 15,3 16,0
K2 100,0 8,3 13,3 K1 0,0 11,1 1,0 3,0 15,3 16,0
Macierze grup kolizyjnych — Etap lll i IV
GRUPY WCHDDZACE
K1 | K2
L8 K1 X
g | k2| X
Macierze czasow miedzyzielonych — Etap Il i IV
GRUPY WCHODZACE
K1 K2
¥
5 K1 16
[o]
3
s
E K2 16
o
Obliczenia miar warunkdéw ruchu — Etap lll i IV
§ Grupa . Q s ¥ C X D KP
Dt. O k Rel PSR
deinka | olizyjna | "9 [“Tpmy [p/3a] T P/h] | 11 |[/P1] Im]
1 2 3 4 5 5] 7 9 10 o 1 ) 12
SP2 K1/K2 W 150/150 | 1756 0.085/0,085 |439/439|0,342| 19,1 38 |




