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D.02.01.01 WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych,
z wykonaniem wykopéw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg wykonania i odbioru robét budowlanych
wymienionych w pkt. 1.1. ujetych w zakresie Przedmiaru rob6t w tym réwniez wykopy wykonywane w
miejscach wystepowania gruntéw stabonosnych tzw. wymiana gruntu.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w STWIORB D.02.00.01.,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Przedmiarem
robot, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robét budowlanych;

—zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

—ochrony srodowiska;

—warunkéw bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

—warunkéw organizacji ruchu;

—zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogblne wymagania dotyczagce materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w STWiIORB
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce sprzetu okreslono w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” oraz STWIORB D.02.00.01,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 3.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystn-
ego wptywu na wlasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania jak tez w czasie
odspajania, transportu, wbudowywania i zageszczania. Na sprzet uzywany do rob6t ziemnych
Wykonawca uzyska akceptacje Inzyniera.

4, TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w STWIORB D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne” i STWIORB D.02.00.01.,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 4.

Wybor srodkéw transportu oraz jego metod powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci przewozu. Nadmiar gruntu z wykopu (niewyko-
rzystanego na terenie budowy) nalezy przewiez¢ na odklad. Ustalenie miejsca odktadu oraz ewentu-
alne opfaty za sktadowanie gruntu na odktadzie obcigza Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania
ogolne” oraz w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Do wykonania robot nalezy przystgpi¢ po zakonczeniu robét przygotowawczych objetych w STWIORB
D.01.02.01. ,Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych”, D.01.02.01 ,Usuniecie
drzew i krzewéw”, D.01.02.02 ,Zdjecie warstwy humusu”, D.01.02.03 ,Wyburzenia obiektow
budowlanych” i D.01.02.04 ,Rozbiérki elementéw drég , ogrodzen i urzadzen obcych”.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce robét
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajgcy ich wymieszanie.
Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia

sie niwelety.

W czasie prowadzenia robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadac¢
przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajgce szybki odptyw wody z wykopu. Spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw
oraz terminéw wykonania innych rob6t na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robét.

Niezaleznie od budowy urzgdzen stanowigcych elementy systeméow odwadniajgcych ujetych

w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzgdzenia, ktére umozliwig
odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunt przed nawodnieniem.
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5.3 Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch
maszyn wykonujgcych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu budowli ziemnej.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”
oraz w STWIORB D.02.00.01,Roboty ziemne. Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w STWIORB. Potrzebe, zakres i czestotliwosé badan okresli Inzynier.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrécic na:

a) sposbb odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie w/g wymagan okreslonych w p-kcie 5.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”
oraz w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m?® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoine”
oraz w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacje Projektowg, STWIORB i poleceniami
Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

OgdIne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?® wykopow w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zageszczenie powierzchni wykopu, wraz z ewentualnymi srodkami do stabilizacji gruntu,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

— ewentualne wykonanie, a hastepnie rozebranie drég dojazdowych,

- ewentualng rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w STWIORB D-02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”
pkt 10.




