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D.02.01.02 WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH SKALISTY CH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych,
z wykonaniem wykopéw w gruntach skalistych

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg wykonania i odbioru robét budowlanych
wymienionych w pkt. 1.1. ujetych w zakresie Przedmiaru robot.

1.4. Okre slenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w STWIORB D.02.00.01.,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Przedmiarem
rob6t, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji rob6t budowlanych;

—zabezpieczenia interesu osoéb trzecich;

—ochrony srodowiska;

—warunkéw bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

—warunkéw organizacji ruchu;

—zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w STWiORB
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

Ogdblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
0go6lne” oraz STWIORB D.02.00.01,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 3.

Przy wykonania rob6t w gruntach skalistych nalezy korzystania z nastepujgcego sprzetu:
« sprezarek spalinowych,

« mtotéw mechanicznych,

« zrywarek mechanicznych,
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« wiertarek mechanicznych i wiertnic,
« kruszarek mechanicznych
« Srodkéw do zatadunku i transportu gruntu skalistego.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystn-
ego wptywu na wlasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania jak tez w czasie
odspajania, transportu, wbudowywania i zageszczania. Na sprzet uzywany do rob6t ziemnych
Wykonawca uzyska akceptacje Inzyniera.

4, TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w STWIORB D-M.00.00.00.
~Wymagania ogélne” i STWIORB D.02.00.01.,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 4.

Wybor srodkéw transportu oraz jego metod powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci przewozu. Nadmiar gruntu z wykopu (niewyko-
rzystanego na terenie budowy) nalezy przewiez¢ na odklad. Ustalenie miejsca odktadu oraz ewentu-
alne opfaty za sktadowanie gruntu na odktadzie obcigza Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robo6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania
0golne” oraz w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2 Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych

Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych mozna przeprowadzac:

« miotami mechanicznymi, ktére zagtebia sie w grunt w celu rozsadzenia go,

« zrywarkami, ktore rozluzniajg grunt po przejezdzie z zagtebionymi w grunt zebami.

Przy odspajaniu mechanicznym nalezy przestrzega¢, aby:

« gtebokos¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom koryta drogowego,

« nie odbywat sie ruch maszyn i $rodkéw transportu po rozluznionym gruncie,

« rozdrobnienie gruntu umozliwiato uzycie srodkéw do zatadowania lub przemieszczenia gruntu (koparek,
tadowarek, zgarniarek, réwniarek , kruszarek, itp.).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako  $ci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoine”
oraz w STWIORB D.02.00.01,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w STWIORB. Potrzebe, zakres i czestotliwos¢ badan okresli Inzynier.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoélne”
oraz w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m?® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”
oraz w STWIORB D.02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Przedmiarem robét, STWIORB i poleceniami Inzyniera
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdét,

— odspojenie skaly przy uzyciu sprzetu mechanicznego (pneumatycznego, elektrycznego, spalinowego),,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— rozdrobnienie,

— zatadunek i odwiezienie urobku na odktad,

— rozplantowanie urobku na odkiadzie,

— profilowanie dna wykopu, rowow i skarp,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB,
- ewentualne wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

- ewentualng rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w STWIORB D-02.00.01. ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”
pkt 10.




